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Raamatus vaadeldakse siirdeprotsese, mis kujutavad oltu elektrististeemi
stabiil sele talitlusele. Pohiline eesmék on tutvustada nende protsessde
fulsikat. Kasitl etakse ka sii rdeprotsessde avutamise matemadili si aluseid.

Raamat on mdeldud Opkuks Tallinna Tehnikallikodli elektroenergedika
Oppesuuna ulidpilastele Oppednes ElekKrisisteemi siirdeprotsessd Il, aga ta
vOib dlakasulik ka dektroenergedika inseneridele jatehnikutele.

Materjali kastlemisel oli eeskujuks omaagse Leningradi Politehnili se
Instituud professorite M. L. Levineini ja O. V. StSerbatSovi |dhenemisviis
elektrisiisteani stabiil susele. Kéasikirja koostamisel oli suureks abiks dotsent
Eeli Tiigiméagi.
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SISSEJUHATUS

Elektrisiisteani projekteaimis- ja juhtimisprobleanide lahendamisel |ahtutakse
enamasti pusitalitl usest, s.o loetakse siisteemi seisund muutumatuks. Tegeli kult
on elektrististeani talitlus alutatud mitmesugustele siirdeprotsessdele. Neid
pOohustavad tarbijate koormuse ja generegitava vOimsuse muutused,
kommutatsioonid elektrivorgus, samuti lUuhised ja muud talitluse héringud

Seega on ettekujutus pusitalitl usest ainult fiktsioon mis tegelikkuses kunagi

aset el leia.

Siirdeprotsessd elektrislisteanis on keaukad ja mitmetahulised. On saanud

tavaks lii gitada sii rdeprotsesse nende muutumiskii ruse ja praktili ste tagajargede

ausel.

e Laineprotsessd on muutumissagedusega 10° Hz ja pShustavad lii gpingeid.

o Elekiromagretilised siirdeprotsessd ehk ltuhisvoolud. Nende sagedus on
50...500Hz, nad p6hustavad seadmete Ulekuumenemist jms.

e Elekromehaanli sed siirdeprotsessd ehk elelrististeemi stahiil sus, sagedus
10*"...50 Hz. Elektrislisteani talitluse mittestabiil sus viib generaaorite
stinkronismist valjalangemiseni voi pinge koll apsini.

Raamatus vaadeldakse dektromehaanilisi siirdeprotsesse, tutvustatakse dektri-

sisteami selle tOepdrases, muutuvas olekus; esitatakse dektromehaanili ste

siirdeprotsessde kirjeldamise matemaailised alused ja vaadeldakse mitte-
stabiil suse valtimise praktili si kiisimusi.

Elektrisisteani talitl use mittestabiil suse juhtumid on tGsised avariid, mille

tulemused on vdreldavad loodwskatastroofidega. Pohjuseks on asjaolu, et

generaaorite siinkronismist véjalangemise voi pinge kollapsi korral kaotavad
tarbijad suurel territooriumil (meie oludes kogu Eestis) pikaks agaks (mitu

tund) toite. Suuri avariisid, mida on kgjastanud ka gakirjandus, on viimase 20

aasta jooksul esinenud USA-s, Jaganis, Rootsisjamujal.
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